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Instrukcja podtaczenia czujnika predkosci w oparciu o

czujnik halla TLE 4905L oraz magnesy neodymowe

Spis tresci

1. 1 < o e -2-
1.1, ZaStOSOWANIE 1uuiiutiitiite ittt 2 -
1.2. Zasada dziatania i opis podtgCzenia......cociiiiiiiiiiii -2-

2. Zestaw MONtAZOWY tuucirucrramrrammrasmrasmrasmsassssssssssssssssnssasssasssanssnnsssnsssnnssnnss -2-

3. Schemat podiaczenia.....ccccviiiiiriririrrs s s s v s r s r s nn -3 -

4. DobOr oraz montaz MagnNeSOW ....ccieieierererararassssssssasassssssssssssasasasasasnsansns -4 -

www.reveltronics.com pomoc techniczna: support@reveltronics.com




1. Wstep

1.1. Zastosowanie

Czujnik halla TLE4905L w potaczeniu z magnesami moze petni¢ role uniwersalnego

czujnika predkosci do kazdego pojazdu. Ma zastosowanie wszedzie tam gdzie:

« auto nie posiada dedykowanego sygnatu predkosci,
« sygnat predkosci jest dostepny tylko w sieci CAN,
» sygnat predkosci jest niekompatybilny,

« zalezy nam na zwiekszeniu rozdzielczosci pomiaru predkosci.

1.2. Zasada dziatania i opis podtgczenia

Czujnik powinien zosta¢ zamontowany na state w niewielkiej odlegtosci (0.5 - 3mm) od
magnesow (najlepiej neodymowych), ktdre to z kolei sg umieszczone na obracajagcym sie
elemencie, np. poétosi napedowej lub piascie kota. Przechodzacy magnes przed
ptaszczyzng czujnika generuje impulsy predkosci, ktdre to moga zosta¢ wykorzystane
jako wejscie sygnatu predkosci w takich urzadzeniach jak np. komputery poktadowe,

nawigacje samochodowe, radioodtwarzacze itd.

2. Zestaw montazowy

Czujnik halla o oznaczeniu TLE 4905L mozna naby¢ w wiekszosci sklepdw
elektronicznych. Magnesy neodymowe najprosciej naby¢ na jednym z portali aukcyjnych

- zalecane wymiary sq podane w rozdziale 4.

Caty zestaw mozna réwniez naby¢ od nas (www.reveltronics.com) lub w sklepie Telwis

(www.telwis.pl kategoria Komputery Poktadowe -> Akcesoria), w sktad ktérego wchodzi:

« czujnik halla TLE 4905L,
* 4 magnesy neodymowe o tych samych wymiarach (od 3x3x1 do 5x5x2 mm),

* rezystor 4,7kQ.



3. Schemat podtaczenia

Czujnik posiada 3 wyprowadzenia: zasilanie (VCC), masa (GND) oraz sygnat (VSS).
Sygnat powinien zosta¢ spolaryzowany napieciem zasilania (przez rezystor podciggajacy

rzedu 4.7k - 10kQ). Schemat podtaczenia zostat przedstawiony na ponizszym schemacie.
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Wskazowki:

« napiecie zasilania (VCC) mozna pobrac¢ z instalacji auta (+12V po stacyjce) jak
rowniez z jednego z wyprowadzen UKP (+5V - pin6 lub pin18)
« mase (0V) mozna pobrac¢ z instalacji auta lub z UKP (dowolny z pinéw 4, 7, 12,

16)



4. Dobor oraz montaz magnesow

Zaleca sie zastosowanie magnesow neodymowych o wymiarach 3x3x1, 3x5x1, 5x5x1,
5x5x2 i podobne (dtugos¢ x szerokos$¢ x grubos¢ - podane wymiary w [mm]). Odlegtosé
magnesu od ptaszczyzny czota czujnika powinna by¢ nie wieksza niz 3mm. Dla wiekszych

magnesow (np. 5x5x2) odlegtos¢ ta moze by¢ odpowiednio wieksza — do 5mm.

Magnesy nalezy umiesci¢ np. na obwodzie pdtosi napedowej lub piascie kota. Czym
wiecej magnesow tym lepsza rozdzielczo$¢ pomiaru. Z pojedynczym magnesem pomiar
predkosci bedzie juz dziatat, nie mniej jednak zaleca sie zastosowanie czterech
magnesOéw umieszczonych w statych odstepach (co 90 stopni) aby wskazania predkosci
byty bardziej ptynne. Zaleca sie podklejenie magnesow aby zniwelowac¢ ryzyko ich

przypadkowego przemieszczenia sie.



